
Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè

óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè. Íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;

îò 45 êÂò äî 400 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â

îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â

îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â

3) Îïöèÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE äîñòóïíà ïî çàïðîñó.

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó.

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ïàíåëüóïðàâëåíèÿ îïåðàòîðà + ñîãëàñóþùèå ïëàòû
K08 Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü îïåðàòîðà OP1S íà äâåðöå øêàôà – 	 	 	 	
S72 Íàäïèñè íà äèñïëåå êîìôîðòíîé ïàíåëè îïåðàòîðà OP1S íà

Èòàëüÿíñêîì ÿçûêå
K08 	 	 	 	

S76 Íàäïèñè íà äèñïëåå êîìôîðòíîé ïàíåëè îïåðàòîðà OP1S íà
Àíãëèéñêîì ÿçûêå

K08 	 	 	 	
S77 Íàäïèñè íà äèñïëåå êîìôîðòíîé ïàíåëè îïåðàòîðà OP1S íà

Ôðàíöóçñêîì ÿçûêå
K08 	 	 	 	

S78 Íàäïèñè íà äèñïëåå êîìôîðòíîé ïàíåëè îïåðàòîðà OP1S íà
Èñïàíñêîì ÿçûêå

K08 	 	 	 	
K11 Ëîêàëüíàÿ øèíà àäàïòåðà (LBA) äëÿ êîðçèíû ýëåêòðîíèêè – 	 	 	 	
K01 Ñîãëàñóþùàÿ ïëàòà ADB

Âñòàâëÿåòñÿ â ïîçèöèþ 2 (ñëîòû D– E)
K11 	 	 	 	

K02 Ñîãëàñóþùàÿ ïëàòà ADB
Âñòàâëÿåòñÿ â ïîçèöèþ 3 (ñëîòû F –G)

K11 	 	 	 	

Òåõíîëîãè÷åñêèå ïëàòû

K12 Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T300 K11 + K13 	 	 	 � 3)

K16 Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T100 K11 + B10 	 	 	 � 3)

K13 Êëåìíèê SE300 äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû
T300 ñ êàáåëåì SC58 (40 æèëüíûé, äëÿ ñèãíàëîâ ñ àíàëîãîâîãî è
öèôðîâîãî äàò÷èêà) è êàáåëåì SC60 (34 æèëüíûé)

K11 + K12 + K732) 	 	 	 � 3)

K30 Ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè è öèôðîâîãî òàõîìåòðà TSY K11 	 	 	 � 3)

Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå äëÿ òåõíîëîãè÷åñêèõ ïëàò

B10 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ óíèâåðñàëüíîãî
ïðèâîäà íà ìîäóëå ïàìÿòè MS100, äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû T100

K16 	 	 	 	
B30 Ñâîáîäíûé ìîäóëü ïàìÿòè MS300 äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300,

2 êÁò EEPROM
K12 	 	 	 	

B32 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ ìîòàëêè íà ìîäóëå
ïàìÿòè MS320, äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300

K12 	 	 	 	
B34 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ ñèíõðîííèçàöèè

óãëîâ íà ìîäóëå ïàìÿòè MS340, äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300
K12 	 	 	 	

B36 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ
ìíîãîäâèãàòåëüíîãî ïðèâîäà íà ìîäóëå ïàìÿòè MS360, äëÿ
òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300

K12 	 	 	 	

B38 Ñòàíäàðòíûé ïàêåò ïðîãðàììíîãî îáåñïå÷åíèÿ äëÿ ðåãóëèðîâàíèÿ
ïîëîæåíèÿ íà ìîäóëå ïàìÿòè MS380, äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé ïëàòû Ò300

K12 	 	 	 	

	 Îïöèÿ âîçìîæíà � Ïî çàïðîñó

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ
C11 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP

Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A
– 	 	 	 	

C13 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 	
C14 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP

Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò D
K11 + K01 	 	 	 	

C15 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 	
C16 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP

Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò F
K11 + K02 	 	 	 	

C17 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 	

Ïëàòû ðàñøèðåíèÿ

G61 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A

– 	 	 	 n 2)

G63 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G64 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò D

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G65 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G66 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò F

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G67 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G71 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A

– 	 	 	 n 2)

G73 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G74 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò D

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G75 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G76 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò F

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G77 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè

óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE äîñòóïíà ïî çàïðîñó.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèå Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ïëàòû èíòåðôåéñà + äîïîëíèòåëüíûå èñòî÷íèêè ïèòàíèÿ
K20 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà SCB1 äëÿ ñâÿçè

ðàâíûé-ñ-ðàâíûì ñ ïîìîùüþ îïòè÷åñêèõ êàáåëåé èëè äëÿ
ïîäñîåäèíåíèÿ ïëàò èíòåðôåéñà SCI1 è SCI2

K11 	 	 	 n 4)

K21 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà SCB2 äëÿ ïðîòîêîëà
ðàâíûé-ñ-ðàâíûì èëè USS ïðîòîêîëà, ìàêñèìàëüíàÿ ñêîðîñòü
ïåðåäà÷è äàííûõ 187,5 êÁèò/ñ, äëÿ èíòåðôåéñà RS485

K11 	 	 	 n 4)

K41 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà SCI1 (1 õ) äëÿ àíàëîãîâûõ è
äâîè÷íûõ ñèãíàëîâ ñ èñòî÷íèêîì ïèòàíèÿ 24 Â DC ñ ðàçâÿçêîé îò
îñíîâíîé ïëàòû óïðàâëåíèÿ

K11 + K20 +
âíåøíåå AC 230 Â
èëè K742)

	 	 	 n 4)

K42 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà SCI1 (2 õ) äëÿ àíàëîãîâûõ è
äâîè÷íûõ ñèãíàëîâ ñ èñòî÷íèêîì ïèòàíèÿ 24 Â DC ñ ðàçâÿçêîé îò
îñíîâíîé ïëàòû óïðàâëåíèÿ

K11 + K20 +
âíåøíåå AC 230 Â
oèëè K742)

	 	 	 n 4)

K50 Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà DTI K732 ) 	 	 	 	
K51 Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà DTI äëÿ òåõíîëîãè÷åñêîé

ïëàòû T300
K11 + K12 +
K732 )

	 	 	 	
K60 Ìîäóëü èíòåðôåéñà àíàëîâîãî òàõîìåòðà ATI L42 	 	 	 	
K73 Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ äëÿ ïëàòû óïðàâëåíèÿ è

îïöèîíàëüíûõ ïëàò
Âõîä: AC 230 Â, Âûõîä: DC 24 Â

âíåøíåå AC 230 Â
èëè K742)

	 3) Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò

K74 Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ
Âõîä: 3 AC îò 380 Â äî 690 Â, 50/60 Ãö áåðåòñÿ îò îñíîâíîãî ïèòàíèÿ
Âûõîä: AC 230 Â, 50/60 Ãö

– 	 3) Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,

äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

3) Îïöèè âîçìîæíû òîëüêî äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ,
îò 45 êÂò äî 400 êÂò,îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.
Äëÿ äðóãèõ ìîùíîñòåé: ñòàíäàðòíî.

4) Îïöèÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE äîñòóïíà ïî çàïðîñó.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ïëàòû ñâÿçè
G21 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC äëÿ CAN èíòåðôåéñà

Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A
– 	 	 	 n 2)

G23 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC äëÿ CAN èíòåðôåéñà
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G25 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC äëÿ CAN èíòåðôåéñà
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G27 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC äëÿ CAN èíòåðôåéñà
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G41 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A

– 	 	 	 n 2)

G43 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G44 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò D

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G45 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G46 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò F

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G47 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB äëÿ èíòåðôåéñà SIMOLINK
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

G91 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò A

– 	 	 	 n 2)

G93 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò C

– 	 	 	 n 2)

G95 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò E

K11 + K01 	 	 	 n 2)

G97 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2 äëÿ èíòåðôåéñà PROFIBUS-DP
Âñòàâëÿåòñÿ â ñëîò G

K11 + K02 	 	 	 n 2)

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ

îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèÿ äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE äîñòóïíà ïî çàïðîñó.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ðàçâÿçûâàþùèå óñèëèòåëè äëÿ àíàëîãîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ
E06 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 1

Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E07 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 2
Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E16 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 1
Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –20 ìA äî +20 ìA

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E17 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 2
Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –20 ìA äî+20 ìA

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E26 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 1
Âõîä: îò 0 Â äî 10 Â,
Âûõîä: îò 4 ìA äî20 ìA

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E27 Âûõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âûõîäà 2
Âõîä: îò 0 Â äî10 Â,
Âûõîä: îò 4 ìA äî 20 ìA

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E46 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 1
Âõîä: îò 0 (4) ìA äî 20 ìA,
Âûõîä: îò 0 (4) ìA äî 20 ìA
Óðîâåíü íàñòðàèâàåòñÿ.

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E47 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 2
Âõîä: îò 0 (4) ìA äî 20 ìA,
Âûõîä: îò 0 (4) ìA äî 20 ìA
Óðîâåíü íàñòðàèâàåòñÿ.

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E56 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 1
Âõîä: îò –10 Â äî+10 Â,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E57 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 2
Âõîä: îò –10 Â äî +10 Â,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E66 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 1
Âõîä: îò –20 ìA äî+20 ìA,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

E67 Âõîäíîé ðàçâÿçûâàþùèé óñèëèòåëü äëÿ àíàëîãîâîãî âõîäà 2
Âõîä: îò –20 ìA äî +20 ìA,
Âûõîä: îò –10 Â äî +10 Â

L42 + K732 )
+ M762)

	 	 	 	

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ

îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé
ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â

Íà áîëüøèå ìîùíîñòè ïîñòàâëÿåòñÿ êàê ñòàíäàðò.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèè Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ñåòåâûå ôèëüòðû, ñåòåâûå êîììóòàöèîííûå äðîññåëè è ïðèáîðû çàùèòû
L00 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð ñîãëàñíî EN 55 011, Êëàññ À, äëÿ

íàïðÿæåíèÿ ïèòàíèÿ: 3 AC îò 380 Â äî 690 Â, 50/60 Ãö ïðè ðàáîòå â
çàçåìëåííûõ ñåòÿõ (ÒÒ è TN ñåòè) ñ ýêðàíèðîâàííîé øèíîé (îïöèÿ
Ì70)

– 	 2) 	 2) 	 2) n Íå ñ îïöèåé
L20
è/èëè
L22

L20 Ðàáîòà â íåçàçåìëåííîé ñåòè (IT ñåòü) – 	 3) Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò n

L21 Ïëàòà çàùèòû îò ïåðåíàïðÿæåíèÿ – 	 4) 	 5) 	 6) n

L22 Áåç êîììóòàöèîííîãî äðîññåëÿ, íî íàïðÿæåíèå êîðîòêîãî çàìûêàíèÿ
ñåòè Us äîëæíî áûòü áîëåå 6%

– 	 	 	 –

L23 Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü, íàïðÿæåíèå êîðîòêîãî
çàìûêàíèÿ ñåòè Us = 2%

– Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò 	 –

L24 Áåç ãëàâíîãî âûêëþ÷àòåëÿ, ñ êëåììàìè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ê ïèòàþùåé
ñåòè

– 	 	 	 n

L87 Êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî èçîëÿöèè äëÿ íåçàçåìëåííûõ ñåòåé (IT ñåòü) L20 +
âíåøíåå AC 230 Â
èëè K747)
+ M767)

	 	 	 n

L88 Êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî óòå÷êè íà çåìëþ äëÿ çàçåìëåííûõ ñåòåé (ÒÒ
è TN ñåòåé), ñ êëåììàìè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ê ïèòàþùåé ñåòè (îïöèÿ
Ì76)

âíåøíåå AC 230 Â
èëè K747)
+ M767)

	 8) – 	 8) n

L89 Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé äðîññåëü, íàïðÿæåíèå êîðîòêîãî
çàìûêàíèÿ ñåòè Us = 4% (ñòàíäàðò 2%)

– 	 	 Ñòàíäàðò –

Ôèëüòðû è âûõîäíûå äðîññåëè äëÿ ïèòàíèÿ äâèãàòåëÿ
L08 Âûõîäíîé äðîññåëü (ñòàëüíîé ñåðäå÷íèê) äëÿ ÷àñòîòû íà äâèãàòåëå

120 Ãö ñ çàæèìàìè äëÿ ïðèñîåäèíåíèÿ ê âûõîäíûì êëåììàì
ïðåîáðàçîâàòåëÿ (îïöèÿ Ì77)

– 	 2) 	 2) 	 2) n

L09 Âûõîäíîé äðîññåëü (ôåððèòîâûé ñåðäå÷íèê) äëÿ ÷àñòîòû íà
äâèãàòåëå 120 Ãö ñ çàæèìàìè äëÿ ïðèñîåäèíåíèÿ ê âûõîäíûì
êëåììàì ïðåîáðàçîâàòåëÿ (îïöèÿ Ì77)

– n 9) n 9) n 9) n

L10 Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ (du/dt) ñ çàæèìàìè äëÿ
ïðèñîåäèíåíèÿ ê âûõîäíûì êëåììàì ïðåîáðàçîâàòåëÿ (îïöèÿ Ì77)

– 	 2) 	 2) 	 2) n 860 A

L15 Ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð – n – n n

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó – Íå ñóùåñòâóåò

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè

óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Ìîæåò áûòü íåîáõîäèì äîïîëíèòåëüíûé øêàô â
çàâèñèìîñòè îò âûõîäíîé ìîùíîñòè. Ðàçìåðû ñì. íà ñòð.
4/45.

3) Îïöèè, ñòàíäàðòíûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 400 êÂò äî 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

4) Îïöèè âîçìîæíû òîëüêî äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 500êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

5) Îïöèè âîçìîæíû òîëüêî äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

6) Îïöèè âîçìîæíû òîëüêî äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;;
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

7) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé
ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

8) Îïöèè L24 íåò ñóùåñòâóåò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
630 êÂò, 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
800 êÂò äî 1100 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
1000 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â
(Ìîäóëü êîíòðîëÿ òîêà óòå÷êè âñòðîåí â àâòîìàòè÷åñêèé
âûêëþ÷àòåëü).

9) Îïöèè íà ñëåäóþùèå ìîùíîñòè ïî çàïðîñó:
1000 êÂò; 1100 êÂò îò 500 Â äî 600 Â è
1300 êÂò, 1500 êÂò îò 660 Â äî 690 Â.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Äîïîëíèòåëüíûå ôóíêöèè óïðàâëåíèÿ
L13 Ãëàâíûé êîíòàêòîð ñ âíóòðåííèì èñòî÷íèêîì ïèòàíèÿ 24 Â DC âíåøíåå AC 230 Â

èëè K742)
	 3) 	 	 3) Ñòàíäàðò

L41 Êëåììû äëÿ öèôðîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ óïðàâëÿþùåé ïëàòû CUVC – 	
4) Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò Ñòàíäàðò

L42 Êëåììû äëÿ àíàëîãîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ óïðàâëÿþùåé ïëàòû
CUVC

M762) 	 	 	 	
L45 Êíîïêà äëÿ ôóíêöèè ÀÂÀÐÈÉÍÎÃÎ ÂÛÊË/ ÑÒÎÏà, âñòðîåííàÿ â äâåðü

øêàôà, êîíòàêòû ïîäêëþ÷åíû ê êëåììàì, ïðè íàëè÷èè ôóíêöèè ÑÒÎÏ
áåç ìàðêèðîâêè ÀÂÀÐÈÉÍÛÉ ÂÛÊË (æåëòàÿ òàáëè÷êà)

– 	 	 	 	

L46 Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ êëàññ 0, ïèòàíèå êíîïêè 230 Â ÀÑ, íåóïðàâëÿåìîå
îòêëþ÷åíèå

L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L47 Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ êëàññ 1, ïèòàíèå êíîïêè 230 Â ÀÑ, óïðàâëÿåìîå

îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	
6
) 	 	

6
) 	

L48 Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ êëàññ 0, ïèòàíèå êíîïêè 24 Â DÑ, íåóïðàâëÿåìîå
îòêëþ÷åíèå

L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L49 Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ êëàññ 0, ïèòàíèå êíîïêè 24 Â DÑ, óïðàâëÿåìîå

îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L57 ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË êëàññ 0, EN 60 204, ïèòàíèå êíîïêè 230 Â ÀÑ,

íåóïðàâëÿåìîå îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L58 ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË êëàññ 0, EN 60 204, ïèòàíèå êíîïêè 24 Â DÑ,

íåóïðàâëÿåìîå îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
L59 ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË êëàññ 1, EN 60 204, ïèòàíèå êíîïêè 230 Â ÀÑ,

óïðàâëÿåìîå îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	
6) 	 	

6) 	
L60 ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË êëàññ 1, EN 60 204, ïèòàíèå êíîïêè 24 Â DÑ,

óïðàâëÿåìîå îòêëþ÷åíèå
L135) + L412)
+ M762)

	 6) 	 	 6) 	
K80 Ôóíêöèÿ «SAFE STOP» – 	 	 	 	
X06 Êëåìíèê â ñîîòâåòñòâèè ñ íîðìàìè NAMUR ñ ôóíêöèîíàëüíûì

î÷åíü ïîíèæåííûì ðàáî÷èì íàïðÿæåíèåì è ïîòåíöèàëüíîé
ðàçâÿçêîé (PELV)

M762) n n n n

X07 Êëåìíèê êàê â îïöèè Õ06, íî äîáàâëåíû äâà àíàëîãîâûõ âûõîäà
(îäèí ïîêàçûâàåò àêòèâíóþ ìîùíîñòü, äðóãîé èñïîëüçóåòñÿ ïî
æåëàíèþ) è îöåíêà òåìïåðàòóðû äâèãàòåëÿ ñ òåðìèñòîðà äëÿ
ïðåäóïðåæäåíèÿ ïåðåãðåâà

M762) n n n n

X08 Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå äëÿ âíåøíèõ äîïîëíèòåëüíûõ áëîêîâ
(íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC, çàùèòà àâòîìàòè÷åñêèì âûêëþ÷àòåëåì) ,
Çàùèòà: = ìàêñ. 10 A ñ îáîçíà÷åíèåì êëåìì ñîãëàñíîNAMUR

– n n n n

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ

îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

3) Îïöèÿ âîçìîæíà òîëüêî äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 500 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 630 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 800 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.
(Â ïðîòèâíîì ñëó÷àå àâòîìàòè÷åñêèé âûêëþ÷àòåëü 3WN6)

4) Îïöèÿ, ñòàíäàðòíàÿ äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 500 êÂò äî 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

5) Îïöèÿ íåîáõîäèìà äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 500 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 630 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 800 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

6) Îïöèè L24 íåò ñóùåñòâóåò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
630 êÂò, 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
800 êÂò äî 1100 êÂò, îò 500 Â äî 600 Â
1000 êÂò äî 1500 êÂò, îò 660 Â äî 690 Â.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèè Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Äîïîëíèòåëüíûå óñòðîéñòâà øêàôà
L55 Ïîäîãðåâ ïðîòèâ îáðàçîâàíèÿ êîíäåíñàòà, ìîùíîñòü çàâèñèò îò

ðàçìåðà øêàôà (êðàòíî 90 Âò)
âíåøíåå AC 230 Â 	 	 	 	

L18 Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå äëÿ âíåøíèõ äîïîëíèòåëüíûõ áëîêîâ
(íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC, çàùèòà àâòîìàòè÷åñêèì âûêëþ÷àòåëåì) ,
Çàùèòà: (L18 + L19) = ìàêñ. 10 A

– 	 	 	 	

L19 Äîïîëíèòåëüíîå ïèòàíèå äëÿ âíåøíèõ äîïîëíèòåëüíûõ áëîêîâ
(íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ 3 AC, çàùèòà àâòîìàòè÷åñêèì âûêëþ÷àòåëåì è
êîíòàêòîðîì ñ âíåøíèì óïðàâëåíèåì), Çàùèòà: (L18 + L19) = ìàêñ.
10 A

– 	 	 	 	

X33 Îñâåùåíèå øêàôà è ðîçåòêà, íåîáõîäèìî âíåøíåå ïèòàíèå 230 Â ÀÑ âíåøíåå AC 230 Â n n n n

Áëîêè òîðìîæåíèÿ (âñòðîåííûå â øêàô), áåç âíåøíåãî òîðìîçíîãî ñîïðîòèâëåíèÿ
L64 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 10 êÂò; 15,8 A

îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â
M762) 	 	 – –

L65 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 10 êÂò; 12,7 A
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

M762) 	 	 – –

L67 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 20 êÂò; 31,6 A
îò 380 Â äî 480 V; DC îò 510 Â äî 650 Â

M762) 	 	 – –

L71 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 50 êÂò; 79 A
îò 380 Â äî 480 V; DC îò 510 Â äî 650 Â

M762) 	 	 – –

L72 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 50 êÂò; 64 A
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

M762) 	 	 – –

L73 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 50 êÂò; 53 A
îò 660 Â äî 690 V; DC îò 890 Â äî 930 Â

M762) 	 	 – –

L74 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 100 êÂò; 158 A
îò 380 Â äî 480 V; DC îò 510 Â äî 650 Â

M762) 	 	 – –

L75 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 100 êÂò; 127 A
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

M762) 	 	 – –

L77 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 170 êÂò; 316 A
îò 380 Â äî 480 V; DC îò 510 Â äî 650 Â

M762) 	 	 – –

L78 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 200 êÂò; 254 A
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

M762) 	 	 – –

L79 Áëîê òîðìîæåíèÿ P20 = 200 êÂò; 212 A
îò660 Â äî 690 V; DC îò 890 Â äî 930 Â

M762) 	 	 – –

Âíåøíåå òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå (ïîñòàâëÿåòñÿ îòäåëüíî)

C64 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 10 êÂò; 40 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C65 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 10 êÂò; 62 Îì
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

– 	 	 – –

C67 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 20 êÂò; 20 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C71 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 50 êÂò; 8 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C72 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 50 êÂò; 12,4 Îì
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

– 	 	 – –

C73 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 50 êÂò; 17,8 Îì
îò660 Â äî 690 V; DC îò 890 Â äî 930 Â

– 	 	 – –

C74 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 100 êÂò; 4 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C75 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 100 êÂò; 6,2 Îì
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

– 	 	 – –

C77 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 170 êÂò; 2,35 Îì
îò 380 Â äî 480 Â; DC îò 510 Â äî 650 Â

– 	 	 – –

C78 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 200 êÂò; 3,1 Îì
îò 500 Â äî 600 V; DC îò 675 Â äî 810 Â

– 	 	 – –

C79 Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå P20 = 200 êÂò; 4,45 Îì
îò660 Â äî 690 V; DC îò 890 Â äî 930 Â

– 	 	 – –

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó – Íå ñóùåñòâóåò

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,

äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, 660 Â äî 690 Â.
Ñòàíäàðò äëÿ áîëüøåé âûõîäíîé ìîùíîñòè.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèè Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Óñòðîéñòâî íàáëþäåíèÿ òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ ÐÒ 100 è ôóíêöèÿ àâòîìàòè÷åñêîãî ïåðåçàïóñêà
L81 Óñòðîéñòâî òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ äëÿ îòêëþ÷åíèÿ

äâèãàòåëÿ.
Óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå: 24 Â DC, âûõîäíûå êîíòàêòû çàâåäåíû âî
âíóòðåííþþ öåïü îòêëþ÷åíèÿ óñòðîéñòâà

K732 ) + L412 )
+ M762)

	 	 	 	 Íåò ñ
L84

L82 Óñòðîéñòâî òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ äëÿ ñèãíàëèçàöèè
ïåðåãðåâà äâèãàòåëÿ.
Óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå: 24 Â DC, âûõîäíûå êîíòàêòû çàâåäåíû âî
âíóòðåííþþ öåïü îòêëþ÷åíèÿ óñòðîéñòâà

K732 ) + L412 )
+ M762)

	 	 	 	 Íåò ñ
L83

L83 Óñòðîéñòâî òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ ñ PTB äëÿ
íåïîñðåäñòâåííîãî îòêëþ÷åíèÿ ñ ïîìîùüþ ãëàâíûõ êîíòàêòîðîâ ïðè
èñïîëüçîâàíèè âçðûâîçàùèùåííûõ äâèãàòåëåé.
Óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå: 230 Â ÀC, âûõîäíûå êîíòàêòû çàâåäåíû
âî âíóòðåííþþ öåïü îòêëþ÷åíèÿ óñòðîéñòâà

L412) +
(âíåøíåå AC 230 Â
èëè K74)2)
+ M762)

	 	 	 	 Íåò ñ
L82

L84 Óñòðîéñòâî òåðìèñòîðíîé çàùèòû äâèãàòåëÿ ñ PTB äëÿ
íåïîñðåäñòâåííîãî îòêëþ÷åíèÿ ñ ïîìîùüþ ãëàâíûõ êîíòàêòîðîâ ïðè
èñïîëüçîâàíèè âçðûâîçàùèùåííûõ äâèãàòåëåé.
Óïðàâëÿþùåå íàïðÿæåíèå: 230 Â ÀC, âûõîäíûå êîíòàêòû çàâåäåíû
âî âíóòðåííþþ öåïü îòêëþ÷åíèÿ óñòðîéñòâà – Òîëüêî ïðè íàëè÷èè
ôóíêöèé ÑÒÎÏ èëè ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË (îïöèè: îò L46 äî L49, îò L57
äî L60)

L412) +
(âíåøíåå AC 230 Â
èëè K74)2)
+ M762)
+ L13

	 	 	 	 Íåò ñ
L81

L85 Àâòîìàòè÷åñêèé ïåðåçàïóñê, îáîðóäîâàíèå íåîáõîäèìî ïðè íàëè÷èè
ÑÒÎÏà èëè ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË (íåò ïåðåçàïóñêà)

– n n n n

L86 6 êàíàëüíîå óñòðîéñòâî íàáëþäåíèÿ PT100 K732 ) + L412 )
+ M762)

	 	 	 	

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû äëÿ ðåêóïåðàöèè ýíåðãèè (âñòðîåííûå â øêàô), ÏÂ 25%
L90 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ

3 AC îò 380 Â äî 415 Â, 50/60 Ãö
– – – 	 3) –

L91 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC îò 440 Â äî 480 Â, 50/60 Ãö

– – – 	
3) –

L92 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC 500 Â, 50/60 Ãö

– – – 	 3) –

L93 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC 600 Â, 50/60 Ãö

– – – 	
3) –

L94 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC îò 660 Â äî 690 Â, 50/60 Ãö

– – – 	 3) –

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû äëÿ ðåêóïåðàöèè ýíåðãèè â ñåòü (âñòðîåííûå â øêàô), ÏÂ 100%
L95 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ

3 AC îò 380 Â äî 415 Â, 50/60 Ãö
– – – 	 3) –

L96 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC îò 440 Â äî 480 Â, 50/60 Ãö

– – – 	
3) –

L97 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC 500 Â, 50/60 Ãö

– – – 	 3) –

L98 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC 600 Â, 50/60 Ãö

– – – 	
3) –

L99 Àâòîòðàíñôîðìàòîð; Íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ
3 AC îò 660 Â äî 690 Â, 50/60 Ãö

– – – 	 3) –

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó – Íå ñóùåñòâóåò

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,
äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ

îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 400 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

3) Íåîáõîäèì äîïîëíèòåëüíûé øêàô èëè ðàçëè÷íàÿ øèðèíà
øêàôà, â çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè. Ðàçìåðû ñì. íà ñòð.
4/45.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè1)

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Ìåõàíè÷åñêèå êîìïîíåíòû è îïöèè
M04 Øêàô 8MF SIEMENS âçàìåí øêàôà RITTAL – 	 	 	 	
M05 Øêàô, èçîëèðîâàííûé ñ îñíîâàíèåì ñíèçó – 	 	 	 	 Íåò ñ M54 èëè

M59

M06 Îñíîâàíèå, âûñîòà 100 ìì – 	 	 	 	
M07 Îñíîâàíèå, âûñîòà 200 ìì – 	 	 	 	
M09 Ñïåöèàëüíàÿ îêðàñêà øêàôà – 	 	 	 	
M11 Çàùèòà îò ïûëè (òðÿïè÷íûé ôèëüòð â äâåðè, èçîëèðîâàííûå ïàíåëè) M23 èëè

M43
	 	 	 	

M12 Èçìåíåííàÿ âûñîòà ìîíòàæà ïàíåëåé óïðàâëåíèÿ PMU è OP1S íà
äâåðè øêàôà

– n n n n

M14 Ïîäâîä ñèëîâîãî ïèòàíèÿ ñâåðõó (ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü íàâåðõó, çà
èñêëþ÷åíèåì 3WN6)

– n n n n

M21 Ñòåïåíü çàùèòû IP21, ñ âåíòèëÿöèîííûé êðûøêîé, áåç îñíîâàíèÿ – 	 	 	 	
M23 Ñòåïåíü çàùèòû IP23, ñ êðûøêîé ñåêöèè, áåç îñíîâàíèÿ (âçàìåí

IP22)???
K732 ) +
(âíåøíåå AC 230 Â
èëè K74)2)

	 	 	 	

M25 Áîêîâàÿ ñòåíêà øêàôà óñòàâëåíà ñïðàâà äëÿ óñòàíîâêè â ðÿä, ñ
êðåïåæíûìè âèíòàìè

– 	 	 	 	
M26 Áîêîâàÿ ïàíåëü óñòàâëåíà ñïðàâà äëÿ óñòàíîâêè â ðÿä – 	 	 	 	
M27 Áîêîâàÿ ïàíåëü óñòàâëåíà ñëåâà äëÿ óñòàíîâêè â ðÿä – 	 	 	 	
M43 Ñòåïåíü çàùèòû IP43, ñ êðûøêîé ñåêöèè, áåç îñíîâàíèÿ (âçàìåí

IP42)???
K732 ) +
(âíåøíåå AC 230 Â
èëè K74)2)

	 	 	 	

M54 Ïîäãîòîâêà ê ñòåïåíè çàùèòû IP54, øêàô ñ çàêðûòîé äâåðüþ, áåç
ïàíåëè íà êðûøå øêàôà è îñíîâàíèÿ

– 	 	 	 	
M59 Øêàô ñ çàêðûòîé äâåðüþ, âîçäóõ ïîñòóïàåò ñíèçó ÷åðåç îòâåðñòèå â

îñíîâàíèè
– 	 	 	 	

M70 Ýêðàíèðîâàííàÿ ïî ïðàâèëàì EMC øèíà íà âûõîäå ïðåîáðàçîâàòåëÿ – 	 	 	 	
M75 Óñèëåííàÿ ïàíåëü çàçåìëåíèÿ PE – 	 	 	 	
M76 Ïðèñîåäèíèòåëüíûå øèíû äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ ñèëîâîãî ïèòàíèÿ – 	 3) 	 4) 	 5) 	 3)

M77 Ïðèñîåäèíèòåëüíûå øèíû äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ äâèãàòåëÿ – 	 6) Ñòàíäàðò 	 6) 	 6)

M90 Ïðèñïîñîáëåíèå äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè øêàôîâ ñ ïîìîùüþ êðàíà,
óêðåïëåííîå ñâåðõó

– 	 	 	 	
M91 Áàëêà äëÿ òðàíñïîðòèðîâêè øêàôîâ, óêðåïëåííàÿ ñâåðõó – n 7) n 7) n 7) n 7)

M92 Çâóêîïîãëîùåíèå M23 èëè
M43

n n n n

X54 Ñòåïåíü çàùèòû IP54b (ñïåöèàëüíûå ïðèìåíåíèÿ) – 	 	 	 	

	 Îïöèÿ âîçìîæíà n Ïî çàïðîñó

1) Êîäû îïöèé, îáîçíà÷åííûõ â ýòîé êîëîíêå,

äîëæíû áûòü îáÿçàòåëüíî çàêàçàíû. Êàæäàÿ
îïöèÿ äîëæíà áûòü çàêàçàíà îäèí ðàç, äàæå åñëè
óêàçàíà â òàáëèöå íåñêîëüêî ðàç.

2) Îïöèè, íåîáõîäèìûå äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 45 êÂò äî 200 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 160 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

3) Ñòàíäàðò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ è ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE;
îò 400 êÂò äî 710 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

4) Ñòàíäàðò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 12-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
630 êÂò, 710 êÂò, îò 380 Â äî 480 Â
800 êÂò, 1100 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

5) Ñòàíäàðò äëÿ ÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ
6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ;
îò 315 êÂò äî 710 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

6) Ñòàíäàðò äëÿ îäíîêâàäðàíòíûõ è ÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ è
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ AFE;
îò 110 êÂò äî 710 êÂò, 380 Â äî 480 Â
îò 90 êÂò äî 1100 êÂò, 500 Â äî 600 Â
îò 90 êÂò äî 1500 êÂò, 660 Â äî 690 Â.

7) Îïöèÿ Ì90 ïðåäïî÷òèòåëüíà, ïî âîçìîæíîñòè.

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

1) Áîëåå ïîäðîáíî ñì. â Ãëàâå 5.

Êîä
îïöèè

Îïèñàíèå îïöèé Ïðèìå÷àíèÿ Äëÿ èñïîëüçîâàíèÿ â SIMOVERT øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ ñ Îãðàíè÷åíèÿ

Ýëåêòðîííûå îïöèè îòíîñÿòñÿ òîëüêî ê èíâåðòîðàì.
Ñîîòâåòñòâåóþùèå îïöèè äëÿ áëîêîâ âûïðÿìëåíèÿ ïî çàïðîñó

Íåîáõîäèìûå
äîïîëíèòåëüíûå
îïöèè

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Îäíîêâàäðàíòíûì
ïðåîáðàçîâàòåëåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

×åòûðåõêâàäðàíò-
íûì ïðåîáðàçî-
âàòåëåì ñ 6-òè
ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ

Ïðåîáðàççîâàòåëåì
ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì
âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðà-
öèè AFE

Äîêóìåíòàöèÿ
D10 Ïðèíöèïèàëüíûå ñõåìû – 	 	 	 	
D12 Ðàçìåðû øêàôà – 	 	 	 	
D72 Äîêóìåíòàöèÿ íà øêàô íà Èòàëüÿíñêîì/Àíãëèéñêîì – 	 	 	 	
D77 Äîêóìåíòàöèÿ íà øêàô íà Ôðàíöóçñêîì/Àíãëèéñêîì – 	 	 	 	
D78 Äîêóìåíòàöèÿ íà øêàô íà Èñïàíñêîì/Àíãëèéñêîì – 	 	 	 	

Øèëüäèê íà äðóãèõ ÿçûêàõ

T72 Èòàëüÿíñêèé – 	 	 	 	
T77 Ôðàíöóçñêèé – 	 	 	 	
T78 Èñïàíñêèé – 	 	 	 	

Îïöèè äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

K08 Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü îïåðàòîðà OP1S Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ ïîñòàâëÿþòñÿ ñ
ïàíåëüþ óïðàâëåíèÿ PMU íà
äâåðöå øêàôà. Ìîæíî çàêàçàòü, êàê
îïöèþ, êîìôîðòíóþ ïàíåëü
îïåðàòîðà OP1S. Îíà âñòðàèâàåòñÿ
â ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU.

Óêàçûâàÿ ðàçëè÷íûå êîäû S72,
S76, S77, S78 ìîæíî çàêàçàòü
ïàíåëü OP1S íà íóæíîì ÿçûêå

K11, Øèíà ñîïðÿæåíèÿ LBA è
K01, ïëàòà ñîïðÿæåíèÿ ADB
K02

Â êîðçèíå ýëåêòðîíèêè
ïðåîáðàçîâàòåëÿ âñòðîåíû äâà
äîïîëíèòåëüíûõ ãíåçäà (2 è 3) äëÿ
óñòàíîâêè äîïîëíèòåëüíûõ ïëàò
èëè ïëàò ñîïðÿæåíèÿ (ADB) ñ
êîäàìè Ê01, Ê02.

Åñëè Âû èñïîëüçóåòå ýòè
äîïîëíèòåëüíûå ãíåçäà,
íåîáõîäèìà øèíà ñîïðÿæåíèÿ
(LBA) ñ êîäîì Ê11.

K16, Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T100
K12, Òåõíîëîãè÷åñêàÿ ïëàòà T300
K30 Ïëàòà ñèíõðîíèçàöèè TSY

Â êîðçèíó ýëåêòðîíèêè ìîæíî
âñòðîèòü òîëüêî îäíó
òåõíîëîãè÷åñêóþ ïëàòó, êðîìå
ïëàòû óïðàâëåíèÿ CUVC.

×òîáû óñòàíîâèòü ïëàòó â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè íåîáõîäèìà øèíà
ñîïðÿæåíèÿ LBA, (êîä Ê11).

ñ G61 äî G67 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB1
ñ G71 äî G77 Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ EB2

Ïëàòû ðàñøèðåíèÿ (EB1 è EB2)
èñïîëüçóþòñÿ äëÿ óâåëè÷åíèÿ
êîëè÷åñòâà öèôðîâûõ è àíàëîãîâûõ
âõîäîâ è âûõîäîâ.

Äîïîëíèòåëüíóþ èíôîðìàöèþ ñì.
â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

ñ G21 äî G27 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBC
ñ G41 äî G47 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà SLB
ñ G91 äî G97 Êîììóíèêàöèîííàÿ ïëàòà CBP2

Â êîðçèíå ýëåêòðîíèêè
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ
åñòü øåñòü ñëîòîâ äëÿ óñòàíîâêè
äîïîëíèòåëüíûõ ïëàò ñâÿçè è ïëàò
ðàñøèðåíèÿ.

Ïëàòû ñâÿçè è ðàñøèðåíèÿ ìîãóò
íåïîñðåäñâåííî óñòàíàâëèâàòüñÿ
íà ïëàòó óïðàâëåíèÿ CUVC â ñëîòû
À èëè Ñ.

Ñóùåñòâóþò ÷åòûðå
äîïîëíèòåëüíûõ ìåñòà äëÿ
óñòàíîâêè ýòèõ ïëàò íà ïëàòû
ñîïðÿæåíèÿ, à èìåííî ñëîòû D è Eè
F è G, êîäû Ê01 è Ê02. Òîëüêî ñëîòû
E è G ìîæíî äîïîëíèòåëüíî
èñïîëüçîâàòü äëÿ ïëàò ñâÿçè CBP2
è CBC.

×òîáû óñòàíîâèòü ýòè ïëàòû â
êîðçèíó ýëåêòðîíèêè íåîáõîäèìà
øèíà ñîïðÿæåíèÿ LBA (êîäÊ11), â
çàâèñèìîñòè îò ïðîåêòà è, åñëè
íóæíî, îäíà èëè äâå ïëàòû
ñîïðÿæåíèÿ (êîäûÊ01, Ê02).

Äîïîëíèòåëüíóþ èíôîðìàöèþ ñì.
â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Îïèñàíèå îïöèé
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ñ C11 äî C17 Ïëàòà èìïóëüñíûõ äàò÷èêîâ SBP Ñ ïîìîùüþ ïëàòû SBP ìîæíî
ïîäêëþ÷èòü ãåíåðàòîð èìïóëüñîâ
èëè ÷àñòîòû äëÿ óñòàíîâêè ðàáî÷åé
òî÷êè ïðåîáðàçîâàòåëÿ èëè
èíâåðòîðà.

Äîïîëíèòåëüíóþ èíôîðìàöèþ ñì.
â Ãëàâå 6 Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.



Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

K20 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà SCB1
K21 Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà SCB2

K41, Ïëàòà ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà SCI1
K42

K50, Ìîäóëü èíòåðôåéñà öèôðîâîãî òàõîìåòðà DTI
K51

K60 Ìîäóëü èíòåðôåéñà àíàëîâîãî òàõîìåòðà ATI

Ïëàòû èíòåðôåéñà SCB1 è SCB2
óñòàíàâëèâàþòñÿ â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè âîçëå ïëàòû
óïðàâëåíèÿ CUVC.

Äëÿ óñòàíîâêè ïëàò â êîðçèíó
ýëåêòðîíèêè íåîáõîäèìà øèíà
ñîïðÿæåíèÿ LBA (êîä Ê11). Ïëàòû
èíòåðôåéñà DTI, ATI, SCI1 è SCI2
óñòàíàâëèâàþòñÿ íà DIN ðåéêó, è ê
íèì ïîäâîäèòñÿ ïèòàíèå íóæíî
ïèòàíèå 24 Â DC. Ïëàòû

ïîñëåäîâàòåëüíîãî ââîäà/âûâîäà
SCI1 è SCI2 ìîæíî èñïîëüçîâàòü
òîëüêî ñîâìåñòíî ñ ïëàòîé
ïîñëåäîâàòåëüíîãî èíòåðôåéñà
SCB1.

K73 Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ äëÿ ýëåêòðîíèêè è
îïöèé, DC 24 Â

Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ
îáåñïå÷èâàåò ïèòàíèå 24 Â DC äëÿ
ýëåêòðîíèêè è îïöèé èíâåðòîðà.
Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê 24 Â DC
òàêæå íåîáõîäèì, åñëè íàïðÿæåíèå
çâåíà ïîñòîÿííîãî òîêà íå äîñòèãëî
íåîáõîäèìîãî óðîâíÿ èëè
ìîùíîñòè âíóòðåííåãî èñòî÷íèêà
ïèòàíèÿ íåäîñòàòî÷íî äëÿ ïèòàíèÿ
îïöèé. Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê
ïèòàåòñÿ îò ÀÑ 230 Â, òàêîå

íàïðÿæåíèå ìîæíî ïîëó÷èòü,
èñïîëüçóÿ îïöèþ Ê74.

K74 Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ AC 230 Â Äîïîëíèòåëüíûé èñòî÷íèê ïèòàíèÿ
ïîäêëþ÷àåòñÿ ê ãëàâíîìó ïèòàíèþ
÷åðåç òðàíñôîðìàòîð öåïåé
óïðàâëåíèÿ. Îí íåîáõîäèì ïðè
íàëè÷èè îïöèé ïîä òàêîå
äîïîëíèòåëüíîå íàïðÿæåíèå
(íàïðèìåð, ñ L13, M23, M43, L83,
L84, L46, L47, L57, L59).

Òðàíñôîðìàòîð äëÿ öåïè
óïðàâëåíèÿ óæå âõîäèò â áàçîâóþ
êîìïëåêòàöèþ íåêîòîðûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé äëÿ
îäíîêâàäðàíòíîãî è
÷åòûðåõêâàäðàíòíîãî óïðàâëåíèÿ, â
çàâèñèìîñòè îò èõ èñïîëíåíèÿ.

ñ E06 äî E67 Ðàçâÿçûâàþùèå óñèëèòåëè äëÿ àíàëîãîâûõ âõîäîâ è
âûõîäîâ

Ðàçâÿçûâàþùèå óñèëèòåëè äëÿ
àíàëîãîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ
íåîáõîäèìû ïðè äëèíå êàáåëåé
áîëåå 4 ì. Ðàçâÿçûâàþùèå
óñèëèòåëè äëÿ àíàëîãîâûõ âõîäîâ
ðàçâÿçûâàþò ðàçíûå îïîðíûå
ïîòåíöèàëû ñèãíàëîâ ìåæäó
ýëåêòðîíèêîé ïðåîáðàçîâàòåëÿ è
êîíòðîëëåðîì áîëåå âûñîêîãî
óðîâíÿ, à òàêæå óâåëè÷èâàþò
ýëåêòðè÷åñêóþ ñòîéêîñòü ê
ïîìåõàì.

Äëÿ ýòîé îïöèè íåîáõîäèì òàêæå
îïöèÿ ñ êîäîì L42, êîä îïöèè Ê73
çàâèñèò îò ðàçìåðà áëîêà è âåðñèè
ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

L00 Ïîìåõîïîäàâ-
ëÿþùèå ôèëüòðû

Ïîìåõîïîäàâëÿþùèå ôèëüòðû

ñîãëàñíî EN 55 011 Êëàññ À1 (äëÿ

ïðîìûøëåííûõ ïðèìåíåíèé) äîñòóïíû

äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî

èñïîëíåíèÿ äëÿ äèàïàçîíà âûõîäíûõ

ìîùíîñòåé îò 37 êÂò äî 1500 êÂò.

×òîáû îñóùåñòâèòü ïîäêëþ÷åíèå ýêðàíà

ôèëüòðà ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ íà âûõîä

ïðåîáðàçîâàòåëÿ ïîäêëþ÷àåòñÿ

ýêðàíèðîâàííàÿ øèíà ÝÌÑ

(ýëåêòðîìàãíèòíàÿ ñîâìåñòèìîñòü) (êîä

Ì70).

Ôèëüòðû ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ ñ
îïöèåé L00 èñïîëüçóþòñÿ â
çàçåìëåííûõ ñåòÿõ. Ôèëüòðû
ïîäàâëåíèÿ ïîìåõ äëÿ
íåçàçåìëåííûõ ñåòåé ïîñòàâëÿþòñÿ
ïî çàïðîñó.

L20 Ðàáîòà â
íåçàçåìëåííûõ
ñåòÿõ

Ýòà îïöèÿ, ñ êîäîìL20 äëÿ
íåçàçåìëåííûõ ñåòåé,
çàêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî äëÿ
îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ â äèàïàçîíå

ìîùíîñòåé îò 45 êÂò äî 315 êÂò,
îò 380 Â äî 480 Â;
îò 37 êÂò äî 315 êÂò, îò 500 Â äî 600
Â;
îò 55 êÂò äî 400 êÂò, îò 660 Â äî 690
Â.

Ýòà îïöèÿ âõîäèò â áàçîâûé
êîìïëåêò äëÿ äëÿ âñåõ äðóãèõ
øêàôíûõ ïðåîáðàçîâàòåëåé.

L21 Ïëàòà çàùèòû îò
ïåðåíàïðÿæåíèÿ

Ïëàòà çàùèòû îò ïåðåíàïðÿæåíèÿ
çàùèùàåò ïîëóïðîâîäíèêîâûå
óñòðîéñòâà ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñî
ñòîðîíû ïèòàþùåé ñåòè îò
ïåðåíàïðÿæåíèé, êîòîðûå
âîçíèêàþò, íàïðèìåð, ïðè

îòêëþ÷åíèè ïèòàþùåãî
òðàíñôîðìàòîðà íà ïåðâè÷íîé
ñòîðîíå. Ïëàòà çàùèòû îò
ïåðåíàïðÿæåíèÿ 7YY30 îñíàùåíà
âàðèñòîðàìè è çàùèòíûìè
òèðèñòîðàìè. Åñëè ÷ðåçìåðíî

áîëüøîå íàïðÿæåíèå âîçíèêàåò âî
âõîäíîé öåïè, íà êëåììàõ ïëàòû
âîçíèêàåò ñîîòâåòñòâóþùèé
ñèãíàë.

L22, Ñåòåâîé êîììóòà-
L23, öèîííûé äðîññåëü
L89

Â îäíîêâàäðàíòíûå
ïðåîáðàçîâàòåëè âñòðîåí ñåòåâîé
êîììóòàöèîííûé äðîññåëü ñ
íàïðÿæåíèåì ÊÇ 2%, Â
÷åòûðåõêâàäðàòíûå
ïðåîáðàçîâàòåëè – ñ íàïðÿæåíèåì
ÊÇ 4%. Ðàáîòà áåç
êîììóòàöèîííîãî äðîññåëÿ
âîçìîæíà (êîä L22) äëÿ
îäíîêâàäðàíòíûõ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé, åñëè îíè
ïèòàþòñÿ îò ñåòè ñ íàïðÿæåíèåì ÊÇ

> 6%. Åñëè ïèòàíèå îñóùåñòâëÿåòñÿ
12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé
âûïðÿìëåíèÿ, òî íåîáõîäèì õîòÿ
áû îäèí êîììóòàöèîííûé äðîññåëü
ñ íàïðÿæåíèåì ÊÇ 2% íà ñèñòåìó
èëè òðåõîáìîòî÷íûé
òðàíñôîðìàòîð (ñì. Ãëàâó 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ).
Ðàçíîñòü ïî íàïðÿæåíèþ ìåæäó
äâóìÿ âûâîäàìè íå äîëæíà
ïðåâûøàòü 0,5%.

Â ïðåîáðàçîâàòåëü ñ íåçàâèñèìûì
áëîêîì âûïðÿìëåíèÿ/ðåêóïåðàöèè
AFE ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü óæå âñòðîåí â ñåòåâîé
ôèëüòð.

L87 Óñòðîéñòâî
êîíòðîëÿ
èçîëÿöèè,
íåçàçåìëåííàÿ ñåòü.

Óñòðîéñòâî êîíòðîëÿ èçîëÿöèè
îïðåäåëÿåò ñîïðîòèâëåíèå
èçîëÿöèè â íåçàçåìëåííûõ ñåòÿõ
(IT ñåòü). Òàêæå îí îïðåäåëÿåò âñå
äåôåêòû èçîëÿöèè â çâåíå
ïîñòîÿííîãî òîêà è êàáåëåé,
ïèòàþùèõ äâèãàòåëåé. Åñëè
ñîïðîòèâëåíèå èçîëÿöèè ìåíüøå
ìèíèìàëüíîãî óðîâíÿ, íà êëåììû
óñòðîéñòâà âûäàåòñÿ ñèãíàë.

Îñîáîå âíèìàíèå:
Êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî èçîëÿöèè
îïðåäåëÿåò ñîïðîòèâëåíèå âñåé
èçîëÿöèè ñèñòåìû íà âòîðè÷íîé
ñòîðîíå ïðåîáðàçóþùåãî
òðàíñôîðìàòîðà è åãî íóæíî
èñïîëüçîâàòü òîëüêî îäèí íà îäíó
ýëåêòðè÷åñêóþ öåïü. Â çàâèñèìîñòè
îò ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ,
êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî èçîëÿöèè
âûïîëíÿåò ñëåäóþùèå ôóíêöèè:

• Åñëè Êîíòðîëüíîå óñòðîéñòâî
èçîëÿöèè ïèòàåòñÿ îò îïöèè Ê74, òî
îíî êîíòðîëèðóåò ïðåîáðàçîâàòåëü
è ïðåäøåñòâóþùóþ öåïü òîëüêî
ïðè ðàáîòå ïðåîáðàçîâàòåëÿ.

• Ïðè âíåøíåì ïèòàíèè
êîíòðîëüíîãî óñòðîéñòâà èçîëÿöèè
230 Â ÀÑ, îí êîíòðîëèðóåò òîëüêî
ïðåäøåñòâóþùóþ öåïü, êîãäà
ïðåîáðàçîâàòåëü âûêëþ÷åí. Ïðè
âêëþ÷åíèè ïðåîáðàçîâàòåëÿ, îí
òàêæå íà÷èíàåò êîíòðîëèðîâàòü è
åãî öåïè.

L88 Óñòðîéñòâî
êîíòðîëÿ óòå÷êè íà
çåìëþ,
çàçåìëåííûå ñåòè

Óñòðîéñòâ êîíòðîëÿ óòå÷êè íà
çåìëþ ïðåäñòàâëÿåò èç ñåáÿ
òðàíñôîðìàòîð ñóììàðíîãî òîêà è
êîíòðîëèðóåò òîê çàìûêàíèÿ íà
çåìëþ ïðè ÊÇ â çàçåìëåííûõ ñåòÿõ
(TN è TT ñåòè). Åñëè òîê óòå÷êè

äîñòèãàåò ìàêñèìàëüíîãî
çíà÷åíèÿ, òî íà êëåììû ïðèáîðà
âûäàåòñÿ ñèãíàë.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

L08, Âûõîäíûå
L09 äðîññåëè

Âûõîäíûå äðîññåëè îãðàíè÷èâàþò
åìêîñòíûå òîêè çàðÿäà/ðàçðÿäà
êàáåëåé, ñîåäèíÿþùèõ
ïðåîáðàçîâàòåëè è äâèãàòåëè,
òàêèì îáðàçîì âîçìîæíà ðàáîòà
ïðè áîëåå áîëüøèõ ðàññòîÿíèÿõ
ìåæäó ïðåîáðàçîâàòåëåì è
äâèãàòåëåì. (Äëèíà êàáåëÿ îò 50 ì

äî, ïðèìåðíî, 1000 ì, â
çàâèñèìîñòè îò ìîùíîñòè).
Âûõîäíûå äðîññåëè ñ æåëåçíûì
ñåðäå÷íèêîì (êîä L08) äëÿ
âûõîäíîé ÷àñòîòû ≤ 120 Ãö è
÷àñòîòû ØÈÌ ≤ 3 êÃö.

Âûõîäíûå äðîññåëè ñ ôåððèòîâûì
ñåðäå÷íèêîì (êîä L09) äëÿ

âûõîäíîé ÷àñòîòû ≥ 120 Ãö è
÷àñòîòû ØÈÌ ≥ 3 êÃö äî ìàêñ. 6
êÃö.

L10 Ôèëüòð
îãðàíè÷åíèÿ
íàïðÿæåíèÿ
(du/dt)

Ôèëüòðû îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
èñïîëüçóþòñÿ äëÿ çàùèòû
èçîëÿöèè äâèãàòåëåé,
ðåêîìåíäóåòñÿ äëÿ ïèòàþùåãî

íàïðÿæåíèÿ > 500 Â è ïðè ïëîõîé
èëè íåèçâåñòíîé èçîëÿöèè
äâèãàòåëåé ïðîèçâîäñòâà íå
Siemens.

L15 Ñèíóñîèäàëüíûé
ôèëüòð

Ñèíóñîèäàëüíûé ôèëüòð
îáåñïå÷èâàåò ïèòàíèå äâèãàòåëÿ
ñèíóñîèäàëüíûì íàïðÿæåíèåì.

Èñïîëüçîâàòü ôèëüòð
ðåêîìåíäóåòñÿ ïðè áîëüøèõ
äëèíàõ êàáåëåé äëÿ
ìíîãîäâèãàòåëüíûõ ñèñòåì
(íàïðèìåð, òåêñòèëüíîå
ïðîèçâîäñòâî). Ìàêñèìàëüíîå
âûõîäíîå íàïðÿæåíèå
ïðåîáðàçîâàòåëÿ òîëüêî 85% îò
ïèòàþùåãî íàïðÿæåíèÿ (îò 380 Â äî
480 Â) èëè 90 % îò ïèòàþùåãî
íàïðÿæåíèÿ (îò 500 Â äî 600 Â).

Åñëè ñèíóñîèäàëüíûå ôèëüòðû
èñïîëüçóþòñÿ ïðè íîìèíàëüíîì
íàïðÿæåíèè îò 380 Â äî 480 Â, òî
ìàêñèìàëüíûé äîïóñòèìûé
âûõîäíîé òîê ïîíèæàåòñÿ äî 75 %
îò íîìèíàëüíîãî èç-çà ÷àñòîòû
ØÈÌ 6 êÃö, êîòîðàÿ âûñòàâëÿåòñÿ
äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé â äèàïàçîíå
ìîùíîñòåé îò 75 êÂò äî 200 êÂò.

Îáðàòèòå âíèìàíèå:
Ïðè çàêàçå, íåîáõîäèìî âûáèðàòü
óñòðîéñòâî ñ áîëüøåé íîìèíàëüíîé
ìîùíîñòüþ.

Ïðè ðàáîòå ñ íîìèíàëüíûì
íàïðÿæåíèåì îò 500 Â äî 600 Â,
íîìèíàëüíûé âûõîäíîé òîê íå
ïîíèæàåòñÿ ïðè ÷àñòîòå ØÈÌ 2,5
êÃö äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé â
äèàïàçîíå ìîùíîñòåé îò 37 êÂò äî
110 êÂò.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

L13 Ãëàâíûé êîíòàêòîð Ñòàíäàðòíûé îäíîêâàäðàíòíûé
ïðåîáðàçîâàòåëü ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ è
÷åòûðåõêâàäðàíòíûé
ïðåîáðàçîâàòåëü ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ íå èìååò
ñåòåâîé êîíòàêòîð â äèàïàçîíå

ìîùíîñòåé
îò 45 êÂò äî 500 êÂò,
îò 380 Â äî 480 Â;
îò 37 êÂò äî 630 êÂò,
îò 500 Â äî 600 Â;
îò 55 êÂò äî 800 êÂò,
660 Â äî 690 Â. Ýòî òàêæå êàñàåòñÿ

îäíîêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ ñ 12-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ. Åñëè â ýòîì
ñëó÷àå íåîáõîäèì ãëàâíûé
êîíòàêòîð, óêàçûâàåòñÿ êîä L13.
Îïöèÿ Ê73 âõîäèò â L13.

L41 Êëåììû äëÿ
öèôðîâûõ âõîäîâ è
âûõîäîâ

Äîïîëíèòåëüíûå êëåììû äëÿ
öèôðîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ äëÿ

ïëàòû óïðàâëåíèÿ CUVC
ìîíòèðóþòñÿ íà DIN ðåéêó.

L42 Êëåììû äëÿ
àíàëîãîâûõ âõîäîâ è
âûõîäîâ

Äîïîëíèòåëüíûå êëåììû äëÿ
àíàëîãîâûõ âõîäîâ è âûõîäîâ äëÿ

ïëàòû óïðàâëåíèÿ CUVC
ìîíòèðóþòñÿ íà DIN ðåéêó.

L45 Êíîïêà äëÿ ôóíêöèè
ÀÂÀÐÈÉÍÎÃÎ
ÂÛÊË/ ÑÒÎÏ

Êíîïêà ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË/ÑÒÎÏ
âñòðîåíà äâåðü øêàôà è åå
êîíòàêòû (äâà íîðìàëüíî
çàìêíóòûõ êîíòàêòà) ïîäñîåäèíåíû
ê êëåììàì ïëàòû óïðàâëåíèÿ.

Ôóíêöèè ñ L46äî L49è ñ L57äî L60
àêòèâèçèðóþòñÿ ýòîé êíîïêîé.

L46, Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ
L48 Êëàññ 0

Âûçûâàåò îòêëþ÷åíèå íàïðÿæåíèÿ
ñ ïîìîùüþ ñåòåâîãî êîíòàêòîðà
(àâòîìàòè÷åñêîãî âûêëþ÷àòåëÿ
3WN6), ýëåêòðîíèêà íå
îòêëþ÷àåòñÿ. Äâèãàòåëü òîðìîçèò

âûáåãîì. ×òîáû ñåòåâîé êîíòàêòîð
îòêëþ÷àëñÿ íå ïîä íàãðóçêîé, áëîê
îòêëþ÷àåòñÿ ïî ñèãíàëó «âíåøíåé
îøèáêè» â ýòî æå âðåìÿ.
Ïðåîáðàçîâàòåëü ìîæíî

ïåðåçàïóñòèòü òîëüêî ïîñëå
ïîäòâåðæäåíèÿ îøèáêè.

L47, Ôóíêöèÿ ÑÒÎÏ
L49 Êëàññ 1

Âûçûâàåò îñòàíîâ ïðèâîäà ñ
ïîìîùüþ ôóíêöèè «áûñòðîãî
ñòîïà» ñ íàñòðàèâàåìûì òåìïîì
òîðìîæåíèÿ çàäàò÷èêà
èíòåíñèâíîñòè. Ïðåîáðàçîâàòåëü

çàòåì îòêëþ÷àåòñÿ ñ ïîìîùüþ
ñåòåâîãî êîíòàêòîðà
(àâòîìàòè÷åñêîãî âûêëþ÷àòåëÿ
3WN6), êàê îïèñàíî â «Ôóíêöèÿ
ÑÒÎÏ 0».

L57, ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË.
L58 Êëàññ 0

Âûçûâàåò îòêëþ÷åíèå íàïðÿæåíèÿ
ñ ïîìîùüþ ñåòåâîãî êîíòàêòîðà
(àâòîìàòè÷åñêîãî âûêëþ÷àòåëÿ
3WN6), ýëåêòðîíèêà íå îòêëþ÷àåòñÿ
ñ ïîìîùüþ áåçîïàñíîé êîìáèíàöèè

êîíòàêòîâ, ñîãëàñíî EN 60 204.
Äâèãàòåëü òîðìîçèò âûáåãîì.
×òîáû ñåòåâîé êîíòàêòîð
îòêëþ÷àëñÿ íå ïîä íàãðóçêîé, áëîê
îòêëþ÷àåòñÿ ïî ñèãíàëó «âíåøíåé

îøèáêè» â ýòî æå âðåìÿ.
Ïðåîáðàçîâàòåëü ìîæíî
ïåðåçàïóñòèòü òîëüêî ïîñëå
ïîäòâåðæäåíèÿ îøèáêè.

L59, ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ ÂÛÊË.
L60 Êëàññ 1

Âûçûâàåò îñòàíîâ ïðèâîäà ñ
ïîìîùüþ ôóíêöèè «áûñòðîãî
ñòîïà» ñ íàñòðàèâàåìûì òåìïîì
òîðìîæåíèÿ çàäàò÷èêà
èíòåíñèâíîñòè. Ïðåîáðàçîâàòåëü

çàòåì îòêëþ÷àåòñÿ ñ ïîìîùüþ
ñåòåâîãî êîíòàêòîðà êàê îïèñàíî â
«ÀÂÀÐÈÉÍÎÌ ÂÛÊË 0».

Çäå òàêæå èñïîëüçóåòñÿ áåçîïàñíàÿ
êîìáèíàöèÿ êîíòàêòîâ, ñîãëàñíî EN
60 204.

X06 Êëåììû NAMUR,
ñòàíäàðòíàÿ âåðñèÿ

Êëåììû ñêîíñòðóèðîâàíû â
ñîîòâåòñòâèè ñ òðåáîâàíèÿìè è
ðóêîâîäÿùèìè äîêóìåíòàìè
àññîöèàöèè ïî âîïðîñàì
ñòàíäàðòèçàöèè äëÿ ïðèáîðîâ è
óïðàâëåíèÿ â õèìè÷åñêîé

ïðîìûøëåííîñòè, òî åñòü
îïðåäåëåííûå ôóíêöèè
âûïîëíÿåìûå óñòðîéñòâàìè
íàçíà÷åíû îïðåäåëåííûì
êëåììàì. Âõîäû è âûõîäû,
ïîäêëþ÷åííûå ê êëåììàì,

âûïîëíÿþò òðåáîâàíèÿ î
ôóíêöèîíàëüíîì î÷åíü íèçêîì
íàïðÿæåíèè è çàùèòíîì
ðàçäåëåíèè (PELV). Íåîáõîäèìûå
êîäû îïöèè âñå åùå íå îïðåäåëåíû
(äîëæíû áûòü çàïðîøåíû).

X07 Êëåììû NAMUR,
ðàñøèðåííàÿ âåðñèÿ

Òî æå, ÷òî è îïöèÿÕ06, íî ñ
äîïîëíèòåëüíûìè êëåììàìè ïîä
àíàëîãîâûå âûõîäû (îäèí âûõîä
äëÿ àêòèâíîé ìîùíîñòè, îäèí

èñïîëüçóåòñÿ ïî íåîáõîäèìîñòè), è
äîïîëíèòåëüíûé áëîê îöåíêè
òåìïåðàòóðû äâèãàòåëÿ äëÿ
ñèãíàëèçàöèè ïåðåãðåâà.

Íåîáõîäèìûå êîäû îïöèè âñå åùå
íå îïðåäåëåíû (äîëæíû áûòü
çàïðîøåíû).

Îïèñàíèå îïöèé

K80 “Safe STOP”
Áåçîïàñíîå
îòêëþ÷åíèå

Ôóíêöèÿ «Safe STOP» (òàêæå
èçâåñòíàÿ êàê «áëîêèðîâêà
çàïóñêà») íå äîïóñêàåò îïàñíîå
äâèæåíèå ïðèâîäà ïîñëå
îòêëþ÷åíèÿ è íå äîïóñêàåò
âíåçàïíûé ïóñê. Ïðè àêòèâàöèè

ôóíêöèè, ïðåðûâàþòñÿ
óïðàâëÿþùèå ñèãíàëû íà IGBT
èíâåðòîðà (ñì. òàêæå Ãëàâó 6). Êîä
Ê80 äîñòóïåí äëÿ âñòðàèâàåìûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé è èíâåðòîðîâ
ðàçìåðîì íà÷èíàÿ ñ ðàçìåðà E.
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

ñ L64 Áëîêè òîðìîæåíèÿ
äî
L79

Áëîêè òîðìîæåíèÿ ìîæíî
ñîåäèíÿòü â ïàðàëëåëü äëÿ
óâåëè÷åíèÿ ìîùíîñòè òîðìîæåíèÿ.
Êàæäûé áëîê òîðìîæåíèÿ òðåáóåò
ñîîòâåòñòâåííîå âíåøíåå
òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå.

Äîëæíû ñîáëþäàòüñÿ ñëåäóþùèå
óñëîâèÿ äëÿ ñîãëàñîâàíèÿ áëîêîâ
òîðìîæåíèÿ è ïðåîáðàçîâàòåëåé
èëè èíâåðòîðîâ:

∑P20 ≤ 2,4 ·PÏðåîáð.èëè
∑P20 ≤ 2,4 ·PÈíâ.

Øèðèíà íåîáõîäèìîãî
äîïîëíèòåëüíîãî øêàôà çàâèñèò îò
ðàçìåðà áëîêîâ òîðìîæåíèÿ è
êîëè÷åñòâà áëîêîâ, ñîåäèíåííûõ â
ïàðàëëåëü.

ñ C64 Òîðìîçíûå
äî ñîïðîòèâëåíèÿ
C79

Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå
ïðèíèìàåò íà ñåáÿ
âûñâîáîæäàåìóþ ýíåðãèþ

òîðìîæåíèÿ è ñîîòâåòñòâóåò ïî
ìîùíîñòè áëîêó òîðìîæåíèÿ.

Òîðìîçíîå ñîïðîòèâëåíèå äîëæíî
ìîíòèðîâàòüñÿ îòäåëüíî îò øêàôà.
Ñòåïåíü çàùèòû IP20.

ñ L81 Óñòðîéñòâà
äî òåðìèñòîðíîé
ñ L84 çàùèòû äâèãàòåëÿ

Óñòðîéñòâà òåðìèñòîðíîé çàùèòû
äâèãàòåëÿ äëÿ òåðìèñòîðîâ ÐÒÑ
âûïóñêàåòñÿ íà óïðàâëÿþùåå
íàïðÿæåíèå 24 Â DC äëÿ ñèãíàëà
ïðåäóïðåæäåíèÿ è îòêëþ÷åíèÿ äëÿ
ñòàíäàðòíûõ äâèãàòåëåé è ñ

ïîäòâåðæäåíèåì ÐÒÂ äëÿ ñèãíàëà
ïðåäóïðåæäåíèÿ è îòêëþ÷åíèÿ äëÿ
âçðûâîçàùèùåííûõ äâèãàòåëåé.

Ñèãíàëû óñòðîéñòâ òåðìèñòîðíîé
çàùèòû äâèãàòåëÿ çàâåäåíû íà
âíóòðåííèé ðàñöåïèòåëü è öåïè
ïðåäóïðåæäåíèÿ áëîêà
óïðàâëåíèÿ.

L86 Áëîê îöåíêè PT100 Áëîê îöåíêè ÐÒ100 êîìïëåêòóåòñÿ
äâóìÿ ãðóïïàìè ñ òðåìÿ
èçìåðèòåëüíûìè êàíàëàìè
(äâóõïðîâîäíàÿ ëèíèÿ) ñ
àâòîìàòè÷åñêîé ëèíåéíîé
êîìïåíñàöèåé????, ïðè
âûêëþ÷åííîì áëîêå. Êàæäûé êàíàë

èçìåðåíèÿ íàñòðàèâàåòñÿ îòäåëüíî
è ïîäêëþ÷åí ê âíóòðåííåìó
ðàñöåïèòåëþ è öåïè ñèãíàëèçàöèè.
Áëîê ìîæíî ïîäêëþ÷èòü ê
êîíòðîëëåðó áîëåå âûñîêîãî óðîâíÿ
ñ ïîìîùüþ öåíòðàëèçîâàííîé
ñèñòåìû ñèãíàëèçàöèè

(ïåðåêèäûâàþùèéñÿ êîíòàêò) è
äâóõ àíàëîãîâûõ âûõîäîâ (+10 Â,
íàñòðàèâàåìûå), êàæäûé èç
êîòîðûõ ïîäêëþ÷åí ê êëåììàì.

L85 Àâòîìàòè÷åñêèé
ïåðåçàïóñê WEA

Îïöèÿ ïîçâîëÿåò îñóùåñòâëÿòü
àâòîìàòè÷åñêèé ïåðåçàïóñê
äâèãàòåëÿ â ñîîòâåòñòâèè ñ
ñîñòîÿíèåì ôóíêöèè ÑÒÎÏ (îò L46
äî L49) èëè ôóíêöèè ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ

ÂÛÊË. (îò L57äî L60), êîãäà
ñðàáîòàëè ÑÒÎÏ èëè ÀÂÀÐÈÉÍÎÅ
ÂÛÊË. Ïðèâîä, òàêèì îáðàçîì,
îñòàåòñÿ âûêëþ÷åííûì.

ñ L90 Àâòîòðàíñôîðìàòîðû
äî äëÿ ïðåîáðàçîâà-
L99 òåëåé ñ ðåêóïåðàöèåé

ýíåðãèè ñ ñåòü

Àâòîòðàíñôîðìàòîðû äëÿ
ðåêóïåðàöèè ýíåðãèè äëÿ
÷åòûðåõêâàäðàíòíûõ
ïðåîáðàçîâàòåëåé ñ 6-òè ïóëüñíîé
ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ âñòðîåíû â
øêàô???. Â çàâèñèìîñòè îò

ìîùíîñòè, íåîáõîäèì
äîïîëíèòåëüíûé øêàô.

Èíôîðìàöèþ îá
àâòîòðàíñôîðìàòîðàõ ñ ÏÂ 25% è
100%, à òàêæå îá èñïîëüçîâàíèè
ïðåîáðàçîâàòåëåé áåç

àâòîòðàíñôîðìàòîðîâ, ñì. Ãëàâó 6
Òåõíè÷åñêàÿ èíôîðìàöèÿ.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

M21 Ñòåïåíü çàùèòû
IP 21

Øêàô ñî ñòåïåíüþ çàùèòû IP21, íî
ñî ñäâèãàåìîé êðûøêîé.

M23, Ñòåïåíü çàùèòû
IP 23,

M43 Ñòåïåíü çàùèòû
IP 43

Â øêàôû ñ ïðåîáðàçîâàòåëÿìè ñî
ñòåïåíüþ çàùèòû IP23 è IP43
äîáàâëåíà äîïîëíèòåëüíàÿ êðûøêà
(400 ìì) Êðûøêà ïîñòàâëÿåòñÿ
îòäåëüíî, äëÿ îáëåã÷åíèÿ
òðàíñïîðòèðîâêè è ìîíòèðóåòñÿ íà
ìåñòå. Êàáåëè äëÿ âåíòèëÿòîðà
òàêæå ïîäêëþ÷àþòñÿ íà ìåñòå.

Äëÿ ñïåöèàëüíûõ ýìàëèðîâàííûõ
øêàôîâ (Ì09), êðûøêà
ïîñòàâëÿåòñÿ êàê ñòàíäàðòíàÿ
äåòàëü, ñèíåâàòî-ñåðîãî öâåòà (RAL
7032). Åñëè äëÿ êðûøêè íåîáõîäèì
òàêîé æå öâåò, êàê ó øêàôà, ýòî
óêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî â çàêàçíîì
íîìåðå (òåêñòîì).

M54 Ñòåïåíü çàùèòû
IP 54
äåëàåòñÿ íà ìåñòå

Ñ ýòîé îïöèåé äâåðè è áîêîâûå
ñòåíêè çàïå÷àòàíû. Âîçäóõ íå
ïðîõîäèò ÷åðåç äâåðè.
Øêàôû îòêðûâàþòñÿ ñâåðõó è
ñíèçó. Ïðèñïîñîáëåíèÿ äëÿ
îáåñïå÷åíèÿ íåîáõîäèìîãî ïðèòîêà

âîçäóõà ïðåäóñìàòðèâàþòñÿ íà
ìåñòå. Âîçäóõ â øêàôó òå÷åò ñíèçó
ââåðõ.

Âíèìàíèå:

Øêàô ñ çàâîäà íå ïîñòàâëÿåòñÿ ñî
ñòåïåíüþ çàùèòû IP54.

X54 Ñòåïåíü çàùèòû
IP 54b

Áëàãîäàðÿ ýòîé îïöèè,
îáåñïå÷èâàåòñÿ ñòåïåíü çàùèòû
IP54, ñîãëàñíî ïðàâèëàì. Øêàô
èìååò ñòåïåíü çàùèòû IP43 (ñåòêà
íà äâåðè äëÿ çàáîðà âîçäóõà è 400
ìì êðûøêà äëÿ âûõîäà âîçäóõà).
Êðîìå òîãî, ïûëåâîé ôèëüòð(îïöèÿ
Ì11), âñòðîåííûé â
âîçäóõîçàáîðíèê è âîçäóõîîòâîä.

Øêàô ñ òàêîé ñòåïåíüþ çàùèòû íå
ïîëíîñòüþ ïûëåíåïðîíèöàåì è
ìîãæåò èñïîëüçîâàòüñÿ ïðè ðåäêèõ
âîäÿíûõ áðûçãàõ.

Ïëèòà îñíîâàíèÿ (îïöèÿ Ì05)
çàêàçûâàåòñÿ îòäåëüíî äëÿ ýòîé
ñòåïåíè çàùèòû. Ñòåïåíü çàùèòû
IP54b (b = ñîãëàñíî ïðàâèëàì)
íàïå÷àòàíî íà øèëüäèêå.

M70 Ýêðàíèðîâàííàÿ
ÝÌÑ øèíà

Ýêðàíèðîâàííàÿ ÝÌÑ øèíà
ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ
ýêðàíîâ ÷åòûðåõæèëüíûõ

ýêðàíèðîâàííûõ ñèëîâûõ êàáåëåé
ïèòàíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ è
äâèãàòåëÿ, à òàêæå ýêðàíîâ

ñèãíàëüíûõ ïðîâîäîâ.
Äîïîëíèòåëüíî ðåêîìåíäóåòñÿ
îïöèÿ øèíû PE (êîä Ì75).

M75 Ïàíåëü çàçåìëåíèÿ
PE

Øèíà ÐÅ ñëóæèò äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ
çàùèòíûõ ïðîâîäíèêîâ êàáåëåé
ïèòàíèÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ è

äâèãàòåëÿ.
Äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëåé áîëüøîé
ìîùíîñòè è áëîêîâ äëÿ

êîíôèãóðàöèè ñèñòåìûøèíà ÐÅ
ðåêîìåíäóåòñÿ äëÿ ïîäñîåäèíåíèÿ
çàùèòíûõ ïðîâîäíèêîâ.

M76, Ïðèñîåäèíèòåëüíûå
M77 øèíû äëÿ

ïîäñîåäèíåíèÿ
ñèëîâîãî ïèòàíèÿ è
äâèãàòåëÿ

Äëÿ ñòàíäàðòíûõ øêàôîâ
ïðèñîåäèíèòåëüíûå øèíû äëÿ
ñèëîâîãî ïèòàíèÿ è ïèòàíèÿ
äâèãàòåëÿ óæå âõîäÿò â êîìïëåêò
ïîñòàâêè, â çàâèñèìîñòè îò

âàðèàíòà ïðåîáðàçîâàòåëÿ è
íîìèíàëüíîé ìîùíîñòè. Äëÿ
îïðåäåëåííûõ íîìèíàëüíûõ
ìîùíîñòåé ñèëîâûå êàáåëè
ïîäêëþ÷àþòñÿ íåïîñðåäñòâåííî ê

óñòðîéñòâàì, óñòàíîâëåííûì â
øêàôó. Äëÿ òàêèõ âàðèàíòîâ
øêàôîâ êîíòàêòíûå ïëàñòèíû
çàêàçûâàþòñÿ êàê îïöèÿ (êîä Ì76,
Ì77).

M25 Áîêîâàÿ ñòåíêà øêàôà
óñòàâëåíà ñïðàâà äëÿ
óñòàíîâêè â ðÿä

M26 Áîêîâàÿ ïàíåëü
óñòàâëåíà ñïðàâà äëÿ
óñòàíîâêè â ðÿä

M27 Áîêîâàÿ ïàíåëü
óñòàâëåíà ñëåâàâà
äëÿ óñòàíîâêè â ðÿä

Øêàôû, óñòàíàâëèâàåìûå â ðÿä
ñëåâà íàïðàâî, èçãîòàâëèâàþòñÿ íà
çàâîäå äëÿ ìîíòàæà íà ìåñòå.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

D10 Ïðèíöèïèàëüíûå
ñõåìû

Ïðèíöèïèàëüíûå ñõåìû è ñõåìû
ïîäêëþ÷åíèÿ âêëþ÷åíû â áàçîâûé
êîìïëåêò ïîñòàâêè. Â ñâÿçè ñ
çàêàçîì íà øêàô

èëè àëüáîì ñõåì, ïîäðîáíàÿ
ïðèíöèïèàëüíàÿ ñõåìà
äîïîëíèòåëüíî ïîñòàâëÿåòñÿ ñ ýòîé
îïöèåé.

D12 ×åðòåæ øêàôà Ðàçìåðû îòäåëüíûõ ìåõàíèçìîâ
òðàíñïîðòèðîâêè øêàôà âõîäÿò â
áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè. Â
ñâÿçè ñ çàêàçîì íà øêàô èëè

àëüáîì ñõåì, íà îáùåì âèäå, ñ ýòîé
îïöèåé, ïîêàçàíû ðàçìåðû
îòäåëüíûõ áëîêîâ øêàôà.

Îïèñàíèå îïöèé
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Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ�����

Îïèñàííûå íèæå îïöèè
ïîñòàâëÿþòñÿ â äîïîëíèòåëüíûõ
øêàôàõ â çàâèñèìîñòè îò ðàçìåðà.
Åñëè íóæíû íåñêîëüêî îïöèé ñ

äîïîëíèòåëüíûìè øêàôàìè, òî èõ
ìîæíî ðàçìåñòèòü â ñòàíäàðòíîì
øêàôó èëè â äîïîëíèòåëüíîì
øêàôó ïîä îïöèè, åñëè åñòü

ñâîáîäíîå ìåñòî â ñòàíäàðòíîì
øêàôó.?????????

Êîä îïöèè Îïèñàíèå îïöèè Íîìèíàëüíàÿ ìîùíîñòü ïðåîáðàçîâàòåëÿ Øèðèíà øêàôà Ñòðàíèöà

L00 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 400 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 500 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

L00 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 250 êÂò äî 500 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 630 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

2 x 600 ìì
2 x 600 ìì
2 x 600 ìì

L00 Ïîìåõîïîäàâëÿþùèé ôèëüòð äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 315 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

L08 Âûõîäíîé äðîññåëü (æåëåçíûé ñåðäå÷íèê) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ
îäíîêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 200 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 160 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 630 êÂò äî 900 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 800 êÂò äî 1200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó

L08 Âûõîäíîé äðîññåëü (æåëåçíûé ñåðäå÷íèê) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ
îäíîêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 400 êÂò äî 630 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 630 êÂò äî 900 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 800 êÂò äî 1200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó

L08 Âûõîäíîé äðîññåëü (æåëåçíûé ñåðäå÷íèê) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ
÷åòûðåõêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 400 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 500 êÂò äî 630 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 900 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 1000 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 1300 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó

1) Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû íå íóæíû.

Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû ïîä îïöèè
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Êîä îïöèè Îïèñàíèå îïöèè Íîìèíàëüíàÿ ìîùíîñòü ïðåîáðàçîâàòåëÿ Schrankbreite Seite

L10 Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
(du/dt) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì
ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 90 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 160 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 110 êÂò äî 315 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

îò 400 êÂò äî 500 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 630 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

áåç àâòîòðàíñ-
ôîðìàòîðà

1)
1)
1)

L10 Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
(du/dt) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì óïðàâëåíèåì
ñ 12-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

4/31

îò 400 êÂò äî 500 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 630 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

áåç àâòîòðàíñ-
ôîðìàòîðà

1)
1)
1)

L10 Ôèëüòð îãðàíè÷åíèÿ íàïðÿæåíèÿ
(du/dt) äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ ÷åòûðåõêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 90 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 160 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/31

îò 90 êÂò äî 160 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 90 êÂò äî 200 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

1)
1)

îò 90 êÂò äî 160 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 90 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ñ àâòîòðàíñ-
ôîðìàòîðîì ñ ÏÂ 25%

Øêàô
ïðåîáðàçîâàòåëÿ
+ 300 ìì

îò 110 êÂò äî 315 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 200 êÂò äî 450 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 630 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

600 ìì
600 ìì
600 ìì

îò 400 êÂò äî 500 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

îò 630 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

áåç àâòîòðàíñ-
ôîðìàòîðà

1)
1)
1)

ñ L90
äî
L94

Àâòîòðàíñôîðìàòîð äëÿ ðåêóïåðàöèè ñ
ÏÂ 25 % äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ îäíîêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 200 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 250 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 200 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1)
1)
1)

4/34

250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 250 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

Øêàô ïðåîáðàçîâàòåëÿ
+ 300 ìì

îò 315 êÂò äî 400 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â 600 ìì

îò 500 êÂò äî 710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

ñ L95
äî

L99

Àâòîòðàíñôîðìàòîð äëÿ ðåêóïåðàöèè ñ
ÏÂ 100 % äëÿ ïðåîáðàçîâàòåëÿ ñ ÷åòûðåõêâàäðàíòíûì
óïðàâëåíèåì ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

îò 45 êÂò äî 250 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 37 êÂò äî 315 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 55 êÂò äî 400 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó
ïî çàïðîñó

4/34

îò 315 êÂò äî 630 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 400 êÂò äî 630 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â
îò 500 êÂò äî 800 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

900 ìì
900 ìì
900 ìì

710 êÂò / îò 380 Â äî 480 Â
îò 800 êÂò äî 1100 êÂò / îò 500 Â äî 600 Â

îò 1000 êÂò äî 1500 êÂò / îò 660 Â äî 690 Â

1200 ìì
1200 ìì
1200 ìì

1) Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû íå íóæíû.

Äîïîëíèòåëüíûå øêàôû ïîä îïöèè




