
4

Ïðåîáðàçîâàòåëè
øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ

SIMOVERT MASTERDRIVES Vector Control
Ïðåîáðàçîâàòåëè øêàôíîãî èñïîëíåíèÿ �����

Ãîòîâûé äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ïðåîáðàçîâàòåëü øêàôíîãî
èñïîëíåíèÿ ìîæåò áûòü ïîäêëþ÷åí
ê ñåòè ïåðåìåííîãî òîêà 50/60 Ãö,
íàïðÿæåíèåì îò 380 äî 690 Â.

Áëàãîäàðÿ ìîäóëüíîìó
èñïîëíåíèþ â áàçîâûé êîìïëåêò
ìîæíî äîáàâèòü äîïîëíèòåëüíûå
ôóíêöèè.

Â áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè
âõîäÿò:

•Øêàô

•Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü ñ
ïðåäîõðàíèòåëÿìè äëÿ çàùèòû
êàáåëåé è ïîëóïðîâîäíèêîâûõ
ïðèáîðîâ

•Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü 2%

•Ïðåîáðàçîâàòåëü èëè áëîê
âûïðÿìëåíèÿ ñ èíâåðòîðîì

•Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ PMU íà äâåðè
øêàôà

Îïöèè äëÿ ðàñøèðåíèÿ áàçîâîé
âåðñèè âêëþ÷àþò â ñåáÿ
ìåõàíè÷åñêèå è ýëåêòðè÷åñêèå
êîìïîíåíòû, çàâèñÿùèå îò
ñîîòâåòñòâóþùåãî çàêàçà è ìîãóò
çàêàçûâàòüñÿ îòäåëüíî, (îïöèè
îïèñûâàþòñÿ, íà÷èíàÿ ñî ñòðàíèöû
4/26 äàëåå).

Ïðèìåðû îïöèé:

• Êëåìíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

• Ãëàâíûé êîíòàêòîð

• Óïðàâëÿåìûé èñòî÷íèê òîêà

• Êëåììû óïðàâëåíèÿ

• Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ

• Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
OP1S

• Óâåëè÷åííàÿ ñòåïåíü çàùèòû.

Áîëåå âûñîêóþ ìîùíîñòü, ÷åì
óêàçàíî â òàáëèöàõ äëÿ âûáîðà
ìîæíî çàêàçàòü ïî çàïðîñó.
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Êëåììíàÿ ïàíåëü äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ ïèòàíèÿ

Ãëàâíûé âûêëþ÷àòåëü1)

Ñåòåâîé êîììóòàöèîííûé
äðîññåëü uk = 2 %

Ïðåäîõðàíèòåëè1)

Ãëàâíûé êîíòàêòîð1)

Ïàíåëü óïðàâëåíèÿ
PMU

Âûïðÿìèòåëü

Êîìôîðòíàÿ ïàíåëü
óïðàâëåíèÿ OP1S Èíâåðòåð

Êëåììû äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
äâèãàòåëÿ

Áàçîâûé êîìïëåêò ïîñòàâêè

Îïöèè
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Ïðåîáðàçîâàòåëè îò 37 êÂò äî 1500 êÂò äëÿ îäíîêâàäðàíòíîãî
óïðàâëåíèÿ ñ 6-òè ïóëüñíîé ñõåìîé âûïðÿìëåíèÿ

1) Ôóíêöèè ãëàâíîãî âûêëþ÷àòåëÿ, ïðåäîõðàíèòåëåé è
ãëàâíîãî êîíòàêòîðà îáåñïå÷èâàåò àâòîìàòè÷åñêèé
âûêëþ÷àòåëü 3WN6 è âñïîìîãàòåëüíûé êîíòàêòîð äëÿ:

630 êÂò, 710 êÂò ïðè ïèòàíèè îò 380 Â äî 480 Â, îò 800 êÂò äî
1000 êÂò ïðè ïèòàíèè îò 500 Â äî 600 Â, îò 1000 êÂò äî 1500
êÂò ïðè ïèòàíèè îò 660Â äî 690 Â.


