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Преобразователи
SIMODRIVE 611

Платы управления SIMODRIVE 611 universal HR
Solution Provider ROBOX – CANbus
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■ Интеграция

Обзор подключений SIMODRIVE 611 universal E HR, абсолютный датчик/простой абсолютный датчик EnDat и инкрементальный 
датчик sin/cos 1 VPP/TTL


